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UERJ
PROGRAMA  DE  DISCIPLINA
1) ANO
2) SEM.







3) UNIDADE
  Faculdade de Engenharia
4) DEPARTAMENTO
Engenharia Cartográfica

5) CÓDIGO
FEN08-05057
6) NOME DA DISCIPLINA

POSICIONAMENTO GEODÉSICO INERCIAL
(   ) OBRIGATÓRIA

( x ) OPTATIVA

(   ) ELETIVA 
7) CH

45
8) CRÉD

3

9) CURSO(S)
10) DISTRIBUIÇÃO DE CARGA HORÁRIA


TIPO DE AULA
SEMANAL
SEMESTRAL

   Engenharia Cartográfica
TEÓRICA
3
45


PRÁTICA
  
 


LABORATÓRIO
 
 


EXPOSIÇÃO
 
 


TOTAL



11) PRÉ-REQUISITO (A):      Projeto Cartográfico I

                                                 
12) CÓDIGO
 FEN08-05188

11) PRÉ-REQUISITO (B):      ----------------------------- 
12) CÓDIGO 

11) CO-REQUISITO:              -----------------------------
12) CÓDIGO

13) OBJETIVO: Ao final do período,  o aluno deverá ser capaz de Realizar o posicionamento geodésico através de técnicas de interferometria e tratamento estocástico das observações, a fim de obter resultados em tempo real.

14) CONTEÚDO PROGRAMÁTICO
UD-01-Introdução ao estudo do posicionamento inercial: Sistema de coordenadas inerciais (sideral e aparente_ e sistema terrestre convencional.

UD-02-Interfereometria com bases muito longas (VLBI): Antecedentes históricos; Geometria VLBI; Observações de VLBI; Fatores de correção às observações; Equipamentos e princípios operacionais básicos.

UD-03-Filtro de Kalman: Noções fundamentais; Filtro linear e filtro não linear (filtro estendido de Kalmann).

UD-04-Posicionamento geodésico inercial: Introdução ao método; O problema do posicionamento (equações de estado, matriz de transição, equações de observação e algoritmo aplicado de Kalmann); Modelo matemático das observações.

15) BIBLIOGRAFIA (Livro-texto)
- Vasconcellos, J.C.P. - Posicionamento geodésico com emprego de satélites GPS/NAVSTAR, aplicando técnicas de VLBI e estimação sequencial recursiva de estado - São José dos Campos, INPE, 1987. Dissertação de Mestrado. (INPE - 4438 - TDL/311).

- Grimm, A.M. - VLBI como instrumento da Geodésia e Geofísica - UFPR - Curitiba, 1982. Dissertação de Mestrado.

- Gelb, A. et alli - Applied optimal estimation - Cambridge, MA, MIT, 1974.

- Krakiwsky, E.J.; Wells, D.E. - Mathematical models for positioning by sattelite - University of New Brunswick, Frederiction, NB, Canadá - 1971.

16) OBSERVAÇÕES

17) PROFESSOR
18) CHEFE DO DEPARTAMENTO
19) DIRETOR DA UNIDADE

DATA
ASSINATURA / MATRÍCULA
DATA
RUBRICA
DATA
RUBRICA














